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Servomecanismo: Conjunto de partes mecanicas, electronicas (en algunos
casos neumaticas e hidraulicas) que actdan de forma coordinada para

lograr un control de variables de salida (posicion, velocidad, aceleracion).



O Artificial

O Sensorial

O Controlado
O Actuador



Componentes

O Retroalimentacion: Es el medio a través del cual por medio de sensores es
captada la informacion (velocidad) y se reinserta a el sistema. La informacion
debe ser acondicionada y filtrada para después ser adquirida por el
controlador del sistema.

O Controlador: Evalta la senal de error (Salida deseada — Salida real) y
determina si el sistema actia de manera correcta o si debe realizar ajustes.
Toma las decisiones dentro del servomecanismo.

O Salida: Las decisiones tomadas por el controlador se traducen a senales
ejecutadas por los actuadores.
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O Controlador P (Proporcional)

O Controlador PI (Proporcional + Integral)

O Controlador PD (Proporcional + Derivativa)

O Controlador PID (Proporcional + Integral + Derivativa)



Diseno del controlador

Analégico

Digital




Proyecto Quad



Infroduccion

La investigacion e inversion en los
vehiculos aéreos no tripulados ha sido
propulsada por el avance en la
miniaturizacion y madurez de la
tecnologia, asi como procesadores mas
poderosos y sensores mas confiables y
baratos.




O El cuadricéptero es un dron
popular principalmente por sus
propiedades. Sus mayores
ventajas son la capacidad de
permanecer ‘quieto’ en el aire y

su despeje-aterrizaje vertical.



O Microcontrolador
O Motores brushless
O Hélices

O Controladores electricos de
velocidad (ESCs)

O Unidad de medicion inercial
(Acelerometro + Giroscopio)

O Magnetometro

O Sensor de rango

O Radio control

O Bateria (con cargador)
O Adaptador DC-DC

O Proteccidon de bateria



O Investigar precio de los componentes por equipos y donde se pueden conseguir.
Entregar en un documento con portada y nombre de los miembros del equipo.



